
Pomiar · Ważenie · Sterowanie

Czujnik siły KOM-1Czujnik siły KOM-1
Czujniki siły KOM-1 idealnie nadają się do 
monitorowania wsadu i poziomu w zbiornikach 
magazynowych.
Element pomiarowy czujnika składa się z trzech 
sekcji: podstawy mocowanej do podłoża, belki 
pomiarowej oraz jarzma. Jarzmo jest 
podstawowym elementem pośredniczącym 

Obciążenie nominalne (O.N.)

Błąd całkowity

Powtarzalność

Przeciążenie: dopuszczalne

                        maksymalne nie niszczące

Dopuszczalne obciążenie boczne

Maksymalne obciążenie boczne nie niszczące

Napięcie pobudzenia: zalecane

                                      maksymalne

Oporność: wejściowa

                   wyjściowa

Czułość

Tolerancja napięcia wyjściowego

Tolerancja kalibracji rezystorem bocznikującym *

Zakres temp. pracy

Wpływ temperatury (-10°C ÷ +50°C): na sygnał wyjściowy

                                                              na stabilność zera

Oporność izolacji przy 200V DC

Zabezpieczenie antykorozyjne

Kabel przyłączeniowy

Stopień ochrony

kN

% O.N.

% O.N.

% O.N.

% O.N.

% O.N.

% O.N.

V DC lub AC

W

W

mV / V

% O.N.

% wartości

°C

% s.wyj./°C

% zakresu/°C

> MW

10, 20, 50, 100, 200

± 0,25

0,25

100

200

50

100

10

18

350 ± 5

350 ± 5

1,0

± 5

± 1

-40°C ÷ +80°C **

+ 0,04

± 0,04

4000

stal nierdzewna i ocynk

5 mb, 4 żyły (10 mb dla 100 i 200 kN)

IP 67

Dane techniczne

w przenoszeniu obciążenia. Spoczywa ono 
swobodnie na belce czujnika i może 
przemieszczać się wzdłuż jej części pomiarowej. 
Dodatkowo belka pomiarowa jest zablokowana 
w podstawie, przez co nie ulega skręceniu w 
wyniku pracy obciążenia.

*  patrz karta kalibracji czujnika siły
** zakres -40°C ÷ +100°C na życzenie

Dostępne są wersje z certyfikatem ATEX do 
wykorzystania w strefie zagrożonej wybuchem.
II 1GD;   EEx ia IIC T4 Tamb=60°C
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Sposób rozmieszczenia czujników pomiarowych


